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1.2.1. Общий случай 
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1. Некоторые математические модели РСА 

1.1. Основные проблемы при калибровке полнополяриметрических РСА 

1.1.1. Измерение всех внутренних параметров РСА для контроля за функционированием его 

систем с целью последующего совершенствования датчика 

1.1.2. Измерение параметров или их комбинаций, необходимых для последующей 

коррекции результатов измерений 

1.2. Модели РСА 
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1.2.2. Модель, учитывающая фарадеевское вращение 

ф

cosΩ sinΩ cosΩ sinΩ
= · · · ·

-sinΩ cosΩ -sinΩ cosΩ

hh hv hh hv

vh vv vh vv
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hh hv
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 - угол поворота плоскости 

поляризации 

( )1= cosΩ 1- tgΩ
ф
hh hhr δr

( )1= cosΩ + tgΩ
ф
hv hhr δr

( )2 1= cosΩ - tgΩ
ф
vh hhr δ fr

( )1 2= cosΩ + tgΩф
vv hhr f δr

( )4= cosΩ 1+ tgΩ
ф
hh hht δt

( )3 2= cosΩ + tgΩ
ф
hv hht δ ft

( )4= cosΩ - tgΩ
ф
vh hht δt

( )2 3= cosΩ - tgΩф
vv hht f δt

  

,  

.  

  

1 hv hhr r  2 vh hhr r 1 vv hhf r r

3 hv hht t  4 vh hht t 2 vv hhf t t

где 
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11 12 1111 12
ф ф
c c с с d    13 14 1213 14

ф ф
c c с с d   

21 22 2121 22
ф ф
c c с с d    23 24 2223 24

ф ф
c c с с d   

31 32 3131 32
ф ф
c c с с d   

33 34 3233 34
ф ф
c c с с d   

41 42 4141 42
ф ф
c c с с d   

43 44 4243 44
ф ф
c c с с d   

2. Инварианты 
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3. Система уравнений 

* *
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* *
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* *
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* *
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* *
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* *
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* *
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4. Угол фарадеевского вращения 
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5. Компенсация угла  фарадеевского вращения 

2 2cos sin 2 sin
ф

ij ij ijijc c u v   

 41 22 2 1 3u c f    41 22 3v c  

Для независимых элементов 11 22 33 31 32 41 42, , , , , ,c c c c c c c

В частности, 
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 22 12 42 32
ф ф ф фc m m m m

vv vv hh vh hv
s D c s c s c s sc    

 21 11 41 31
ф ф ф фc m m m m
vvhh hh vh hv

D c c c cs s s s s    

 24 14 44 34
ф ф ф фc m m m m
vvvh hh vh hv

s D c s c s c s c s     

 23 13 43 33
ф ф ф фc m m m m
vvhv hh vh hv

s D c s c s c s c s     

6. Компенсация аппаратурных искажений РСА  

   
11 22

11 22 31 42 11 22 32 41

ф ф

ф ф ф ф ф ф ф ф

c c
D

c c c c c c c c


 

где 
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7. Заключение 

В условиях фарадеевского вращении плоскости 

поляризации  

 

1. Предложен алгоритм внешней калибровки 

поляриметрического РСА. 

2. Предложен алгоритм  компенсации аппаратурных 

искажений РСА с учетом фарадеевского вращения.  


